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1. Provedené prace na robotu

Plvodni kabelové rozvody robota, nevyhovujici pro pouziti novych IRC senzord, byly
demontovany a nahrazeny novymi kabely, tak aby ke kazdému IRC senzoru vedl
samostatny kabel (stinény, 8 Zil). Kazdy senzor je nové opatfen konektorem.

Dale byly natahany kabely pro budouci dokovaci senzory — provizorni senzory vychozi
polohy byly demonovany také. Z kazdého kabelu pro dokovaci senzor je 5 vodi¢d pripojeno
na vystupni konektor a 3 jsou ponechany jako rezerva. Jeden 8-Zilovy kabel je protazen
jako rezerva. Silové kabely byly ponechany ptvodni.

2. Rozmisténi senzoril v ramci robotu a znaceni kabell

Jednotlivé motory a jejich IRC senzory jsou z hlediska kabelaze oznaceny pismeny A-
E. Kabely v robotu, které jsou oznaceny pravé témito pismeny vedou k jednotlivym IRC
senzorlm podle ndkresu (rezervni kabel je oznacen pismenem R). Kabely jsou oznaceny
na vstupu do robota (na panelu pro pfipojeni fidici jednotky), pfimo u konektoru k senzoru
a také na mistech dostupnych po sundani nékterého z krytd. Oznaceni kabelu je vzdy
bilym Stitkem s ¢ernym popisem.

Podobné jsou znaceny kabely natazené pro senzory vychozi (home) polohy — pismeny
HA-HE. Silové vodice jsou oznaceny po parech A1,A2 — E1,E2 (silova rezerva R1, R2).

3. Zapojeni jednotlivych konektort

Datové konektory — vnéjsi, kterymi se pripojuje fidici jednotka - jsou 15-ti pinové
konektory typu CANNON. Zapojeni jejich pind je v Tabulce 1. Konektory schované uvnitf
konstrukce robota u kazdého IRC senzoru jsou pro prehlednost zapojeny stejné jako vnéjsi
(véetné barev jednotlivych vodicd), samozfejmé bez dokovacich senzord. Nebudu pro né
uvadét zvlastni tabulku, zapojeni je v Tabulce 1.

Konektor spojujici horni a dolni ¢ast robota, byl ponechan pGvodni, jeho nové
zapojeni je v Tabulce 2.

Zapojeni silovych vodicl je v Tabulce 3.

4. Diilezita mista

Na nakresu robota jsou vyzncena tato mista:

1) Panel obsahuijici konektory pro pripojeni ridici jednotky.

2) U motoru A jsou ulozeny smotané kabely pro dokovaci senzory spodni Casti
robota.

3) 47-pin spojovaci konektor

4) Prostor pro dokovaci senzor jedné z os.

5) Pod krytem jsou smotany kabely k homovacim senzor@im horni ¢asti robota.

5. Prace do budoucna

Pro kompletni zprovoznéni robota je potreba vyrobit samotné senzory vychozi polohy,
vhodné je mechanicky umistit do prostoru robota a pfipojit k pfipravenym kabellm. Pro
pripojeni limitnich spinacd je mozno vyuzit rezervniho kabelu, nebo spiSe rezervnich vodict
z kabell pripravenych pro dokovaci senzory (tedy Sedy, zluty a r@Zovy vodic z kabell HA-
HE).



Tabulka 1 — Zapojeni 15-pin CANNON

P.C. |Barva Senzor |Znaceni |Funkce
1
2 Bila IRC WH GND
3 |Cervend |IRC RD CHA* (negovany kanal A)
4 |Modra |IRC BU CHB* (negovany kanal B)
5 |Seda IRC GY CHN* (negovany index)
6 |Bila Home
7 |Zelena |Home
8 |Cervend Home
9 |Hnéda |IRC BN +Vs (5V)
10
11 |Zelena |IRC GN CHA (kanal A)
12 |Zlutd IRC YE CHB (kanal B)
13 |RdzZova |IRC PK CHN (index)
14 |Hnéda |Home
15 |Modra |Home
Tabulka 2 — Zapojeni spojovaciho konektoru
P.C. |Kabel Barva vodice Senzor
1 |HE ROZova Home
2 |HE Zluta Home
3 |HE Zelena Home
4 |HE Hnéda Home
5 |HE Seda Home
6 |HE Modra Home
7 |HE Cervena Home
8 |HE Bila Home
9 D Rdzova IRC
10 D Zluta IRC
11 D Zelena IRC




12 D Hnéda IRC

13 |E R&zova IRC

14 |E Zluta IRC

15 E Zelena IRC

16 |E Hnéda IRC

17 D Seda IRC

18 D Modra IRC

19 D Cervena IRC

20 D Bila IRC

21 |Stinéni | Stinéni

22 |R2 Cervena Silova rezerva

23 |R1 Cervena Silova rezerva

24 D2 Cervena Silové napajeni motoru
25 D1 Cervena Silové napajeni motoru
26 |E2 Cervena Silové napajeni motoru
27 |E1 Cervena Silové napajeni motoru
28 Seda IRC

29 Modra IRC

30 Cervena IRC

31 Bila IRC

32 |HD ROZova Home

33 |HD Zluta Home

34 |HD Zelena Home

35 |HD Hnéda Home

36 |HD Seda Home

37 |HD Modra Home

38 |HD Cervend Home

39 HD Bila Home

40 |R ROZova IRC - rezerva

41 R Zluta IRC - rezerva

42 R Zelena IRC - rezerva

43 R Hnéda IRC - rezerva

44 R Seda IRC - rezerva

45 R Modra IRC - rezerva

46 R Cervena IRC - rezerva

47 R Bila IRC - rezerva
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Tabulka 3 — Zapojeni 4-pin silovych konektort

Napajeni motoru 1+ (A-E)

Napajeni motoru 1- (A-E)

Napajeni motoru 2+ (A-E)

AW |N = |TT

Napajeni motoru 2- (A-E)




