Prezentace vysledku projektu
k predmetu OSP

« Lukas Karas

Pivodni zamér a diivody jeho neuskute¢néni

Platforma WebOS a vyvoj pro ni

Aplikace MojoTracker

= Dosazené vysledky, pokraCovani vyvoje



Puvodni zameér a duvody jeho
neuskutecneni

= Neumim Python

= S technologii GuiDance (PyQT) se v KDE4
nepocita



Platforma WebOS
a vyvoj pro ni

= Linuxovy kernel

= 7. velké casti zalozena na GNU

= Grafickeé prostredi vykresluje WebKit

= Moznost nativnich aplikaci (SDL, QT...)




Aplikace MojoTracker

= Puvodni zamér autora
= Uvolnéni jako OpenSource

= ME cile




Dosazene vysledky,
pokracovani vyvoje
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Dotazy?

Ukazka programu?

http://code.google.com/p/mojotracker/
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